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Bruger information

Laes altid hele brugsanvisningen inden produktet tages i brug. Fglg og respekter sikkerhedsanvisninger og
advarsler forskrevet.

Produktet er grundlaeggende fremstillet til montering pa vogne for udbringning af husdgrsggdning pa
marken.

Alle funktioner styres fra henholdsvis display, joystick og VT-controlleren.

Kontakt

Votech A/S
Ostervang 52

7900 Nykebing Mors
+45 39 39 16 66
www.votech.dk
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http://www.chrois.eu/

Sikkerhed

A Nar dette symbol vises, er du og dine omgivelsers sikkerhed involveret.

Brugeren/ejeren er til enhver tid ansvarshaveren for at gaeldende lovgivning og sikkerhedsforskrifter
overholdes.

Brugeren/ejeren er til enhver tid ansvarshaveren for at nar maskinens funktioner er i brug er der ikke
personer, bygninger eller andre elementer indenfor arbejdsomradet.

A Personer ma aldrig opholde sig pa maskinen eller indenfor “Farligt omrade” under brug.

Farligt omrade: Pa og under maskinen indenfor en afstand af 40 meter fra maskinen.

@ Ved svejsning pa vognen, eller andet redskab som har forbindelse til vognen, skal ALLE stik i
styringen, display og joystick frakobles. Styringsystemet kan fejle og der kan ske uoprettelig skade.

Vises dette ikon under kgrsel pa offentlig vej, bringes koretgjet @JEBLIKKELIGT til standsning, for
naermere inspektion og fejlsggning.

Ved fejl pa hjulstyring vil systemet ga i fejl-tilstand og koble den aktive del af hjulstyringen fra. Det er hgjst
tilladt at kgrer med en hastighed pa 10km/t i denne fejltilstand.

De fleste uheld, der sker i forbindelse med maskinens arbejde, transport og vedligeholdelse, skyldes
tilsideszettelse af de mest elementaere sikkerhedsbestemmelser. Derfor er det af stgrste betydning, at
enhver, der arbejder med maskinen, ngje overholder de sikkerhedsanvisninger og andre anvisninger, der er
gaeldende for selve maskinen. Maskinen ma kun betjenes, vedligeholdes og repareres af personer, der er
fortrolige med dette arbejde, og tillige er bekendte med de faremomenter, der kan opsta.
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Styring
Gyllevognen fra Votech betjenes via et Topcon farvedisplay med touch, en Danfoss HMR-enhed med
encoder og knapper samt et Danfoss JS1-H joystick.

| dette dokument beskrives, hvordan gyllevognen betjenes vha. ovenstdende komponenter (HMI).

Mens operatgren betjener gyllevognen, vil den underliggende software altid befinde sigi én af 3
hovedtilstande: Mark-tilstand, Vej-tilstand eller Kran-tilstand.

Systemets hovedtilstand bestemmer hvilke af vognens arbejdsfunktioner som kan betjenes via joystick og
display. Skeermbilledet der vises pa displayet, afspejler hvilken hovedtilstand systemet befinder sig i.

Danfoss JS1-H Joystick

Operatgren betjener mange af hovedfunktionerne /,/’ ]'

direkte fra et JS1-H joystick. e :
rd

Joysticket har en X- og Y-akse samt i alt 10 knapper. Q‘.]] |

5+2 pa fronten, 2 pa siden samt 1 knap pa J ,|'=
{ j

bagsiden. Figuren til hgjre illustrerer knap-placering ——
med de i softwaren benaevnte knap-numre.

Der er i applikationen mulighed for at optage og
efterfglgende afspille kommandoer fra joysticket.

@76.00(2.98)

Operatgren har saledes mulighed for at A VP [
automatisere sekvenser der ellers ofte skulle (( — ))
udfgres manuelt. Optage- og afspiller-funktionen - uS ] =
fungerer udelukkende, nar systemet kgrer i Mark- [~/ ] e
tilstand. — 2 -
Akserne og knapperne pa joysticket skifter 68.80(2.71)

funktionalitet, afhaengig af den aktive hovedtilstand
for systemet. Dog vil knap 10 (pa bagsiden af

joysticket) altid skifte mellem de 3 hovedtilstande. | — =

=
Funktionerne der betjenes med joysticket, —

beskrives i neermere grad sammen med
deskriptionen af skeermbillederne for de 3
hovedtilstande.

ft—————— (3 72.60 [2.86] ———m{
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Danfoss HMR Rotary Device
Da displaymangvrering via touch ikke altid er hensigtsmaessigt under driften og kgrslen, kan mange af

funktionerne pa displayet ogsa styres via en Danfoss HMR-enhed.

Med HMR-enheden kan operatgren navigere mellem omrader pa skaermen ved hjlp af encoderen. Nar
det gnskede arbejdsomrade pa skaermen er markeret, kan det vaelges ved et tryk pa encoder-knappen.
Hérefter kan skeermomradet betjenes via knapperne og brug af encoderen, ligesom HMR-enheden kan give
feedback i form af de indbyggede lysdioder.

HMR-enheden er i overvejende grad benyttet som supplement til touch, nar systemet arbejder i Mark-
tilstanden, men visse funktioner gar igen i Vej- og Kran-tilstanden.

Ligesom det er tilfaeldet for joysticket, sa beskrives HMR-betjeningen ogsa yderligere i de kommende afsnit,
hvor skeermbillederne for systemets 3 hovedstande belyses.
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Topcon OPUS A8 Display

Operatgren interagerer med software-styringen af gyllevognen via et OPUS-display fra Topcon.

Displayet benyttes ogsa til at konfigurere funktionaliteten pa maskinen, herunder kalibrering af sensorer
osv. | bunden af skeermen vil brugeren altid kunne navigere direkte mellem de 3 hovedtilstande pa
systemet. Dette gores ved at trykke pa én af knapperne med Mark-drift, Vej-drift eller Kran-drift:

Mark-drift

Den aktive tilstand vil veere fremhaevet, og vil sdledes skifte nar der trykkes pa en af knapperne. Det er
ligeledes muligt at navigere ind i menuen med indstillinger. Dette vil dog ikke andre pa systemets
hovedtilstand, hvorfor driften af eksempelvis joystick-funktioner kan fortseettes uaendret, selvom
skaermbilledet endres til at vise indstillingerne.

Nar systemet aendrer hovedtilstand — hvad enten det sker via tryk pa knapperne i bunden af skaermen, eller
via et tryk pa joystickets knap 10 — sa vil skaermbilledet pa displayet altid a&ndre sig til at vise den nye
systemtilstand.

| de fglgende afsnit, beskrives de 3 overordnede skarmbilleder for hhv. Mark-, Vej- og Kran-tilstanden. Til
sidst i dokumentet suppleres med en felles symbolforklaring, der beskriver ikonerne som deles pa tveers af
siderne. Disse ikoner ses i overvejende grad i bunden af de 3 skeermbilleder for hovedtilstandene.

Dette ikon vises pa bade mark-side og kran-side, og er en genvej til en oversigt over knap funktionerne pa
bade HMR og Joystik.
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Mark-side

Skaermbilledet for Mark-tilstanden har 14 overordnede fokusomrader, som operatgren kan interagere med.

L. IS
Istilstand U Angiv nyt jobnavn

Distance: 0.00 km 4 istance: 0,00 km
Volumen: 0.00 m’ l==gl Volumen: 0,00 m’
Areal: 0.00 ha ¥ Areal: 0,00 ha

Venstre: 6.00m Hgjre: 6.00m

Mark-drift

Med HMR-enheden kan fokus flyttes rundt pa skeermen. Dette illustreres pa billedet herover, hvor der ses
en hvid ramme ved omradet med dosering. Den hvide ramme indikerer, at der aktuelt ikke er noget aktivt
omrade valgt. | denne tilstand kan operatgren ved at dreje HMR-encoderen til hgjre/venstre flytte fokus —
og den hvide ramme — rundt mellem de 5 ovenstaende fokusomrader.

Hvis operatgren vil aktivere det aktuelle fokusomrade, trykkes der pa encoder-knappen. Herefter bliver den
hvide ramme bla, og omradet skaleres en smule op i stgrrelse. Mens et fokusomrade er aktivt, vil HMR-
enheden kunne pavirke fokusomradet direkte. F.eks. vil omradet for dosering kunne justere den gnskede
mangde gylle pa marken op eller ned ved at dreje hhv. hgjre og venstre pa encoder-hjulet. Nar operatgren
er faerdig med at interagere med et fokusomrade, kan omradet deaktiveres og forlades ved igen at trykke
pa encoder-knappen.

Hvis arbejdslys taeendes manuelt 1. gang, vil det taendes automatisk hver gang der skiftes fra vej-siden til
mark-siden.
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HMR-styring

Fokusomrade

1 Dosering

Booster

2 Dogwalk/hjulstyring

3 Sektionskontrol

Betjening

Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

Encoder drejes hgjre / venstre justerer aktuel dosering op / ned i trin @ 0.5m3
Knap 1, 2, 6, 7 angiver hhv. 25%, 50%, 75% og 100% af aktuelt max *

Knap 4 skifter mellem auto / manuel dosering.

Knap 3 bevaeger doseringshanen i lukke-retning (kun i manuel)

Knap 5 bevaeger doseringshanen i abn-retning (kun i manuel)

* Aktuelt max angives ved at trykke pG doseringsomrdadet med touch. Herefter indtastes den
gnskede doseringsmangde, hvorefter nyt max er = gnsket maengde + 20m3

Den gverste bar-graf viser gnsket maengde pr. hektar.

Den nederst bar-graf viser aktuel maengde pr. hektar, og giver operatgren
besked nar systemet booster, hvis vogntoget stopper, eller hvis der kares sa
langsomt at den automatiske dosering vanskeliggares.

Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

Encoder hgjre / venstre justerer styrevinklen for hjulakslerne

Knap 4 stopper altid Dogwalk-funktionen

Farste gang der via joystick anmodes om Dogwalk-hjulstyring, skal operatgren
bekraefte aktivering ved at trykke pA HMR-encoderen.

Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk
Knap 4 abner alle redskabssektioner

Knap 3 lukker / abner sektioner til venstre én ad gangen
Knap 5 lukker / &bner sektioner til hgjre én ad gangen

Kan ogséa betjenes via touch.

Omradet aktiveres med encoder-tryk. Deaktiveres vha. afslut-knappen

Operatgren drejer pa HMR-encoderen for at flytte fokus mellem Aux-knapperne
Tryk pa encoder for at aktivere den valgte knap.

Kan ogsa betjenes via touch.

Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

lllustrer tildeling af HMR-knapper som er aktiv, nar intet andet fokusomrade
ellers er valgt:

Knap 1 skifter tilstand pa arbejdslys (on/off)

Knap 2 skifter tilstand pa gult blink (on/off)

Knap 3 afspiller favoritoptagelser (afheenger af kort tryk / langt tryk)
Knap 4 abner interface til optagelser / afspilning

Knap 5 afspiller favoritoptagelser (afheenger af kort tryk / langt tryk)
Knap 6 skifter tilstand pa Aux 1 (cylinder ud-ikon)

>
=

Knap 7 skifter tilstand pa Aux 2 (cylinder ind-ikon)
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Touch og visning

Fokusomrade

6 Oversigt

7 Meter tilbage i tanken

L~ Q7m
e

O)Intet flow

8 Tankmaler

,/ m3/min 20,

10 Jobteeller

11 Triptzeller =
Distance: 1.08 km
Volumen: 0.00 m”
Areal: 0.00 ha

12 Systemfejl

13 System status

14 Funktion status

—

15 Track control

Betjening

Tilga via touch dette ikon pa mark-side og kran-side,
som er en genvej til en oversigt over knap
funktionerne pa HMR og Joystick.

Det beregnes og vises hvor mange meter, og hvor
lang tid, man kan karer med det faktiske indhold i
tanken.

Viser det faktiske tankindhold.

Qverst vises den faktiske hastighed pa vognen.
Nederst vises det faktiske flow af gylle igennem
flowmaleren.

Viser distance, volumen og areal som er blevet
tilbagelagt for det totale job. Tilga flere jobdetaljer via
touch.

Viser distance, volumen og areal som er blevet
tilbagelagt for det aktuelle lzes. Taelleren bliver
nulstillet hver gang man laesser tanken.

Viser dette ikon i tilfeelde af systemfejl. Tilga flere
detaljer via touch.

Viser generel systemstatus og igangvaerende
sekvenser.

Viser status pa funktioner.

Slukket = Inaktiv
Grgn = ON
Rgd = OFF

Viser status pa Track Control.

Slukket = Inaktiv
Grgn = ON
Gul = OFF
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Joystick-styring

Betjening

X-akse

“— —

Y-akse
Tl

Knap 1

Knap 2

Knap 3

Knap 4

Knap 5
Knap 6

Knap 7

Knap 8

Knap 9

Knap 10

Funktion

Vinger ind / ud (Bom)
Klap ind / ud (Nedfaelder)

&J@ + «— — Tilt venstre / hagjre
Vinger op / ned (Bom)

Lift op / ned (Nedfeelder)

Skift tilstand pa drypstop / klap op

Start Dogwalk venstre

Hold i 2 sekunder og slip for at stoppe dogwalk
Start / stop fordeler

Start Dogwalk hgjre
Hold i 2 sekunder og slip for at stoppe dogwalk

Start / stop gylleudleegning
Start / stop flydestilling (Nedfeelder)

Skift funktion (holdes nede)

Benyttes sammen med akse eller anden knap.
Loft foraksel

+ &3® Seenk foraksel helt
Start / stop omrarer

Skift hovedtilstand > Vej

@ 76.00 [2.98]

10.00 [0.39]

68.80 [2.71]

=]

i

ft———— @ 72.60 [2.86] ——»]
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Dogwalk (tilvalg)
For at aktivere dogwalk skal operatgren bekrzefte aktivering ved at trykke pa HMR-encoderen. Dette
skarmbillede vises nar systemet afventer bekraeftelse.

Dogwalk INAKTIV.
Saetpunkt: 100%
VIGTIGT! Fold vingerne ud fer dogwalk aktiveres.

) Tryk HMR-knap 4 for at STOPPE dogwalk.

Tryk uden for omradet for at betjene andre funktioner. Dogwalk vil stadig vaere aktiv.

Efter dogwalk fgrste gang er blevet aktiveret, kan joysticket efterfglgende skifte ind og ud af dogwalk-
funktionen, ligesom der ogsa frit kan skiftes retning venstre / hgjre under kgrslen. Nar Mark-tilstanden
forlades, nulstilles denne funktionalitet og dogwalk vil igen skulle bekraeftes og aktiveres via pop-up + tryk
pa HMR-encoderen.

Dogwalk er omfattet af en makshastighed for aktivering, og kan saledes ikke aktiveres ved for hgj
hastighed. Dogwalk vil altid blive deaktiveret, nar Mark-tilstanden forlades.

12
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Optage- og afspillerfunktion

Det er muligt for operatgren at optage styringssekvenser, som gemmer kommandoerne der aktiveres via
joystick og HMR-enheden. Efterfglgende kan de afspilles, sa operatgren undgar af udfgre samme repetitive
arbejdsbevaegelser.

Optagelserne omfatter alle joystick-funktionerne samt tilstanden for arbejdslys, gult blink og de 6 Aux-
funktioner, som kan styres af HMR-enheden.

Der kan gemmes et vilkarligt antal optagelser, som efterfglgende kan fremsgges manuelt pa displayet og
afspilles, eller operatgren kan vaelge at benytte op til 4 optagelser som favoritoptagelser, hvor afspilningen
kan startes direkte ved tryk pa en HMR-knap.

En optagelse kan pabegyndes ved at trykke pa HMR-knap 4 (nar intet andet har HMR-fokus). Herefter ses
en pop-up pa skeermen:

Optagelser

| dropdown-listen ses alle gemte optagelser. Ved klik pa listen foldes den ud, og i bunden kan operatgren
vaelge at starte en ny optagelse. Vaelges dette, anmodes der om at navngive den nye optagelse. Nar
optagelsen er navngivet, pabegyndes optagelsen. Nu udfgrer operatgren alle de mangvrer
som gnskes gemt i optagelsen. Nar alle mangvrer er udfgrt, afsluttes optagelsen ved igen at
trykke pa HMR-knap 4.

Den nye optagelse vil efterfglgende kunne ses i listen, afspilles, omdgbes, slettes eller tildeles som favorit.
Favoritterne er markeret i listen, og kan alle afspilles direkte med HMR-knapper 3 eller 5. Hver HMR-knap
kan starte afspilning af 2 favoritter, afhaengigt af om operatgren udfgrer et kort (< 1500 ms) eller langt tryk
pa knappen.

13
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Mark-side med harsg Bom

Skeermbilledet for Mark-tilstanden, med Harsg bom valgt, det @ndrer udseende i sektionsafblaendings

omradet og AUX-knapperne.

0 omdr./min.

1 Mellem-2 7
M

oz
3V-AFB 1

T .
.

20 0 4

9 km/t 50°

0.0
o/ m;;nm 20,

Mark-drift

HMR-styring

Fokusomrade

1 Valg af vinger

Ydre | Mellem-2
2 Sektionskontrol
= T = | 7 N
3V-AFB ] 3V

3 Betjeningsknapper

S % 8 ¥ Q&6

4 Rotations hastighed pa fordeler

Hovedvlnge

'otech

: 1.08 kn
: 0. 00
fJO
MARK

0 omdr./min.

[Default]
Distance: 1,08 kn
Volumen: 0,00 r
Areal: 0,00 ha

Mellem.2 Ydre

\_.A/\nj\N

3H 3H-ARB

Hovedvinge

W N R

[IH |

® & ®

Normal tilstand

Bz
]

Bl “

Betjening

Veelger hvilken arbejdsbredde bommen fysisk skal foldes ud til.
F.eks. fravaelges "Ydre” folder bommen kun Hovedvinge og
mellemvingen ud.

Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

Knap 4 abner alle redskabssektioner

Knap 3 lukker / abner sektioner til venstre én ad gangen
Knap 5 lukker / &bner sektioner til hgjre én ad gangen

Kan ogsa betjenes via touch.

Omradet aktiveres med encoder-tryk. Deaktiveres vha. afslut-
knappen

Operataren drejer pa HMR-encoderen for at flytte fokus mellem
Aux-knapperne Tryk pa encoder for at aktivere den valgte knap.

Kan ogsa betjenes via touch.

Viser omdrejningstallet for fordeler.

Betjeningsvejledning til VT-Controller 1000 v2.2.0
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Touch og visning

Fokusomrade

3.1 SKIP

3.2 Fold ind/ud

3.4 Kold drift

3.3 Las

3.5 Temning af fordeler

3.6 Lille/Stor maengde

3.7 Manuel side

Betjening

Bliver aktiv under ind/udfoldning af bom, nar det er muligt at skippe en sekvens.
Bommens ind/udfoldning styres af tider, og ved tryk pa denne knap springer man den
igangvaerende tid over og videre til neeste.

Bruges til at folde vingerne ud/ind. Status lampe angiver vingernes position.
Bla = Vinger er foldet ud.

Gran = Vingerne er foldet ind.

Bruges til at lase vingerne op inden de kan foldes ud.

Er altid aktiv ved opstart, og @ger alle tider til ind/udfoldning med 30%.

Bruges til at tamme stenfeelde under fordeler.

Skifter mellem sma og store huller i fordelerne.

Genvej til manuel side hvor alle manuelle knapper er tilgaengelige.

Manuel 1

¥30 Y31
Hovedvinge Hovedvinge
U ND

Y82 a3
Mellemvinge Mellemvinge
2vup 2VIND
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3.8 Parameter side Genvej til parameter side, hvor alle parametre vedr. bommen opsaettes.

Parameter tider 1

| sekunder

3.9 Manuel fordeler Genvej til manuel fordeler side, hvis sektionsbredder pd bommen sendres manuelt
med f.eks. kuglehaner pa fordelerne, skal systemet have besked via denne
opseetning.

16
Betjeningsvejledning til VT-Controller 1000 v2.2.0
©Copyright Votech A/S



Joystick-styring

Betjening

X-akse

“— —

Y-akse
T

Knap 1

Knap 2

Knap 3

Knap 4

Knap 5
Knap 6

Knap 7

Knap 8

Knap 9

Knap 10

Funktion

« Fold hovedvinge IND
— SKIP

+b@ Tilt venstre / hgjre

Vinger op / ned
+&J@ Krgje venstre / hgjre
Bruges ikke

Start Dogwalk venstre

Hold i 2 sekunder og slip for at stoppe dogwalk
Bruges ikke

Start Dogwalk hgjre
Hold i 2 sekunder og slip for at stoppe dogwalk

Start / stop gylleudlzegning
Bruges ikke

Skift funktion (holdes nede)

Benyttes sammen med akse eller anden knap.
Loft foraksel

+ &J@ Saenk foraksel helt

Start / stop omrgrer

Skift hovedtilstand > Vej

@ 76.00 [2.98]

10.00 [0.39]

68.80 [2.71]

=]

i

ft———— @ 72.60 [2.86] ——»]
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Vej-side

[Defauit]
[] sering vej-tilstand over Distance: 1,08 km

Volumen: 0,00 m’

Normal tilstand

| M |

= o m3/min

7/
A/
)

Vej-drift

| Vej-tilstanden er systemet maksimalt begraenset i forhold til tilladte arbejdsfunktioner. Derfor er der heller
ikke nogen mulighed for at styre arbejdsfunktioner via joysticket, ligesom HMR-enheden ogsa er begraenset
til udelukkende at kunne styre arbejdslys og det gule blink via hhv. knap 1 og 2.

Gult blink teendes og arbejdslys slukkes automatisk ved skifte til vej-siden.

Operatgren skal altid saztte systemet i Vej-tilstand, nar gyllevognen transporteres pa
offentlig vej. Dermed sikres det, at ingen arbejdsfunktioner utilsigtet kan blive aktiveret.

Hjulstyringen er stadig aktiv, men kan i Vej-tilstanden skiftes over i manuelt frilgb. Dette ggres via
skeermen, hvor ”Man”-knappen med cylinder-ikonet skifter mellem manuelt frilgb og aktiv hjulstyring.

Vej-tilstanden er primaert en sikkerhedstilstand til transport, sa skaermbilledet er meget enkelt i forhold til
Mark-siden. Skeermbilledet indeholder dog de informationer, som operatgren kan fa behov for at forholde
sig til, herunder status pa hjulstyring, aktuelt tankindhold samt statusikoner for arbejdslys, gult blink og
aksel-lgft.

Der skiftes automatisk til vej-tilstand hvis hastigheden overstiger 25km/t.

| tilfeelde af at der kgres til buffer-tank eller lignende er det muligt at springe vej-siden
over nar knap (10) pa joystick bruges. Det ggres ved at saette kryds i dette felt pa
vejsiden. Denne funktion nulstilles af sikkerhedsmaessige arsager, hver gang traktoren
har vaeret slukket.

Spring vej-side over
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Kran-side

2.1 liter/ha 25000 liter

Frileb

J = 4
5 30 o T
) ( - 0 50°
(— -~ 0.0
. 0.0
,0/ mj.:ulv} 20,

Afventer start..

Kran-drift

Nar systemet er i Kran-tilstand, kan operatgren via joysticket betjene alle kran-funktionerne. Det er ogsa fra
joysticket at laesse-pumpen startes og stoppes.

Ligesom pa Mark- og Vej-siden er der elementer og ikoner der gar igen, herunder hastighed, status pa
hjulstyring og visning af aktuelt tankindhold.

Hvis arbejdslys taeendes manuelt 1 gang, vil det taendes automatisk hver gang der skiftes fra vej-siden til
kran-siden.

Skaermbilledet for kran-tilstanden har 2 fokusomrader som operatgren kan interagere med.
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Touch og visning

Fokusomrade

1 Fyldeassistent

2 Auto-parkering (tilvalg)

Afventer start.. l

3 Systemfejl

4 VT-Dosi

2.1 liter/ha

Betjening

Tryk pa ikonet for at sla fyldeassistenten til/fra.

Grgn = Aktiv
Rad = Inaktiv

Nar fyldeassistenten er aktiv, stopper leessepumpen nar den gnskede volumen i
tanken er opnaet.

Der kan trykkes pa feltet med antal liter under fyldeassistent-ikonet for at angive
en ny max-volumen.

Viser om de enkelte sensorer for auto-parkeringen er klarmeldt.

Gregn = OK
Rad = Afventer

For at klarmelde sensorerne skal de have registeret bevaegelse,
dette gares ved at benytte alle kranens funktioner. Herefter vil teksten
”Autoparkering mulig” fremga.

Operatgren starter den automatiske sekvens ved tryk pA HMR-knap 3. Status
pa mangvren kan felges pa skeaermen.

Sensorcheck nulstilles nar systemet har veeret slukket.

Auto-parkeringen afbrydes altid, hvis operatgren bevager
joysticket, pavirker joystick-knapper eller hastigheden
overstiger 5km/t.

Bemzrk: Auto-parkering er en sekvens hvor armen bevager sig
til transportstilling i spildebakken. Var szrlig opmazrksom pa
at kranen ikke griber fat i forhindringer.

Viser dette ikon i tilfeelde af systemfejl. Tilga flere detaljer via touch.

Tryk pa ikonet for at starte én cyklus med VT-dosi.
Statusbeskrivelse:

Gron = VT-Dosi er aktiv
Rad = VT-dosi er inaktiv
Bla = Pumpen er aktiv

Der kan trykkes pa feltet med antal liter/ha under ikonet for at angive en ny
gnsket maengde.
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Styring af topkran

Det er muligt at tilveelge forskellige selvlassende udstyr og er vognen leveret med topkran, bruges fglgende
knapper til at betjene udstyret.

HMR-styring

Fokusomrade

HMR-hjzlp

Betjening

Omréadet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

lllustrer tildeling af HMR-knapper som er aktiv, nar intet andet fokusomrade ellers

er valgt:

Knap 1 skifter tilstand pa arbejdslys (on/off)
Knap 2 skifter tilstand pa gult blink (on/off)

Knap 3 starter auto-parkering af kran, hvis muligt

Joystick-styring

Betjening

X-akse

“— —

Y-akse
Tl

Knap 1
Knap 2
Knap 3
Knap 4
Knap 5
Knap 6
Knap 7
Knap 8
Knap 9

Knap 10

Funktion

Krgj hgjre / venstre

Hovedarm op / ned

Knaekled 2 op

Kneekled 2 ned

Extra 1

Extra 2

Start / stop laessepumpe
Knaekled 1 op

Kneekled 1 ned

Drejeled ud

Drejeled ind

Skift hovedtilstand > Vej

©76.00 [2.98]

10.00 [0.39)

68.80 [2.71]

==

it

(3 72.60 [2.86] ——m{
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Styring af sidearm

HMR-styring
Det er muligt at tilveelge forskellige selvlassende udstyr og er vognen leveret med sidearm, bruges
felgende knapper til at betjene udstyret.

Fokusomrade Betjening

HMR-hjzelp Omradet aktiveres / deaktiveres med encoder-tryk

lllustrer tildeling af HMR-knapper som er aktiv, nar intet andet fokusomrade ellers
er valgt:

Knap 1 skifter tilstand pa arbejdslys (on/off)
Knap 2 skifter tilstand pa gult blink (on/off)

Knap 3 starter auto-parkering af kran, hvis muligt

Joystick-styring

Betjening Funktion

X-akse Knaekled 1 hgjre / venstre
«— —>
Y-akse Bruges ikke
T
Knap 1 Knzekled 2 op
@ 76.00 [2.98]

Knap 2 Knaekled 2 ned
Knap 3 Extra 1 - -
Knap 4 Extra 2 C ( S ) )

I I 10.00 [0.39]
Knap 5 Start / stop primning (vaccumpumpe) &£ i |
Knap 6 Spadeventil til primning aben 6250 271]
Knap 7 Spadeventil til primning luk
Knap 8 Spadeventil pa sidearm aben @4

=

Knap 9 Spadeventil pa sidearm luk —
Knap 10 Skift hovedtilstand - Vej 07260 [286)
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Fyldning via sidearm.

Sidearmen er udstyret med en vakuum-pumpe som bruges til at suge gyllen op til den pto-drevne pumpe
og gger leessehastigheden betydeligt. Fgrst placeres sidearmens sugestuds i beholderen eller i en sugetragt.
Folg herefter disse trin.

Inden lasning uanset om der fyldes med ekstern pumpe igennem tragten pa vognen eller via
sidearmen skal skoddet i toppen altid abnes inden, knap (8) pa mark siden.

1. Aben spadeventil pa sidearmen, knap (8)

2. Luk spadeventilen til primning, knap (7)

3. Start traktorens PTO-udtag.

4. Start sugepumpen, knap (5)

5. Nar rgret er fyldt med gylle, abnes spadeventilen til primning, knap (6)

6. Skeermen giver en meddelelse om at tanken er fuld, sluk da pto’en for ikke at overfylde tanken.
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Indstillinger

| skeermbilledet med indstillinger, kan operatgren se og sendre udvalgte system- og brugerindstillinger. Alle
indstillinger foretages via touch pa skaermen.

'otech

4‘ .
System Syst Personllge
'opdaa y:e“ﬁ mbs .ndSﬂ"e':;f (ndstillngeg

Tank Hjul I-I]ul- Aksel- AUX- Bmger &
Volunye! Diameter Vinller Qmﬁgww Redskab

‘zﬁ:‘: 1SOBUS '?255'3%’ “ops Vl’-DosI

Indstillinger
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1 Info
Under siden info vises en simpel side med version-informationer for softwaren i displayet og
hovedcontrolleren.

Vgtﬂ:ﬁ
Votech HMI

v1.0.0-SZ-R14.1

Forsyning: 12,0V

Controller heartbeat: 228

Mark: 0 m3

Mark: 00:02:39

Total: 1 km ‘ Effektiv: 0 km

Areal: 0.00 ha

q Tilbage til indstillinger

Der er yderligere diagnostiske informationer om systemspanding og netvaerks-kommunikation.

Her findes systemets totaltaeller, som angiver maskinens samlede drifts data.

2 Opdater

Giver mulighed for at opdatere softwaren pa displayet via en USB.

Kan kun udfg¢res af autoriserede servicefolk.
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3 Systemfejl

Viser en liste med systemfejl. Listen illustrerer aktive og inaktive systemfejl.

I — e —

Systemfejl

4F2S - Wheels - Master: Surveillance alarm
) Active fauit, 1 occurrences
\ Last seen: 13.08.2021 14.27

4F1S - Wheels - Rear: Survelilance alarm
Active fault, 1 occurrences
L Last seen: 13.08.2021 14.27

4F04 - Wheels - Front: Signal fault
Active fault, 1 occurrences
\ Last seen: 13.08.2021 14.11

4F23 - Wheels - Master: Calibration fault
Active fault, 1 occurrences
. Last seen: 13.08.2021 14.11

4 Tilbage til indstillinger

Ud for hver fejl fremgar fejlkode med kort beskrivelse, antallet af fejl siden opstart og tidspunkt for den
sidste fejl. Fejlkoder slettes hver gang systemet genstartes.
Aktive fejl nulstilles ved at trykke pa . via touchskaermen.

= Aktive fejl, vises nar systemet registrerer en fejl pa en kritisk funktion.

= Inaktive fejl, vises nar en fejl er blevet nulstillet.
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4 Jobs

Viser liste med oprettede jobs. Der kan oprettes et vilkarligt antal jobs, som logger data fra driften.
Herunder hvilken bruger og hvilket redskab der har kgrt pa opgaven. Tidsforbrug, distance, areal og
volumen logges pa hvert job.

For at oprette et nyt job, tryk pa. Herefter udfyldes Jobnavn, Job-notat, Tildelt bruger, Tildelt
redskab, Tildelt kunde.

| bunden af skeermbillede vises denne menu hvor det er muligt at fa vist jobdetaljer, aktivere, redigere og
slette job. Hvis man har flere bruger koblet til sin maskine kan man ved at trykke pa “kun mine jobs” fjerne
alle job som ikke er tildelt den aktive bruger.

v/ Seet som aktivt job

5 Systemindstillinger
Under systemindstillingerne kan den aktuelle dato og tid angives via pop-up tastatur som frembringes ved
at trykke pa ikonet pa touchsksermen.

Her findes en knap (1) til at test centralsmgresystemet. Nar der trykkes op knappen sa starter
smgrecyklussen forfra, og stopper automatisk nar den indstillede tid er gaet.

VM

Systemtid

10.04.2025

9 Tilbage til indstillinger
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6 Personlige indstillinger
Under de personlige indstillinger kan den aktive bruger redigere egne praeferencer.

Der er muligt at indstille sprog pa skeermen — for nuvaerende dansk eller engelsk — lydvolumen samt evt.
hastighedsreduktioner pa udvalgte joystick-funktioner. Som ny operatgr pa vognen, kan det vaere en fordel
at sette hastighedsreduktion pa nogle af funktionerne, indtil man er fuldt fortrolig med den proportionale
styring via joysticket.

Lydvolumen

Lysstyrke

9 Tilbage til indstillinger

Her indstilles ogsa Lydvolumen, baggrunds-lysstyrken pa skarmen, taend/sluk af audio-alarmer og tid for
doseringsalarm. Tid for doseringsalarmen angives i sekunder, det er den tid doseringen skal have vaeret
udenfor sit normal-omrade fgr systemet giver alarm.
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7 Tankvolumen
Se aktuel veerdi og kalibrere sensorer til beregning af tankindholdet og udbringnings flow. Der kan foretages
kalibrering af sensorerne ved at ggre fglgende.

Votech

IK FULD - FOF TANKKALIBRERING 4
2000 ms i

1. N&r tanken er TOM, tryk pa CAL. MIN. knap.

2. Nar tanken er FULD, tryk pa CAL. MAX. knap.
3. Kalibreringen af faerdig.

RA SENSORVARDI

3058 mv

BEREGNET VOLUMEN

vl W Y MAX KAPACITET BUFFER-KAPACITET &

TANKKAPACITET

FLOW-FAKTOR

10300

9 Tilbage til indstillinger

1 Justering af tankfuld signal

Her justeres tiden for laessepumpen efterlgb. Hvis man kgrer med gylle som skummer meget, kan man
med fordel justere tiden ned, for at undga overfyldning af tanken.
Grundindstillinger er 2000ms.

TANK FULD - FORSINK

2000 ms
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2 Kalibrering af min/max tanksensor veerdier

1. Nar tanken er TOM, tryk pa CAL. MIN knap.
2. Nar tanken er FULD, tryk pa CAL. MAX knap.
3. Kalibrering er feerdig.

RA SENSORVZRDI
3489 mv } 1730 mV

BEREGNET VOLUMEN
1012 mv 0 liter

*Vardier kan indtastes manuelt ved at trykke pa touchskarmen, og der vil vises et pop-up tastatur.

3 Kalibrering af flowmadaler

1. Tanken fyldes helt op. *

3. Herefter kgres et helt lzes gylle ud, uden at stoppe midt i udlaegningen.

4. Nar vognen er helt tom, og denne info-boks vises: tryk pa STOP knappen.

Flow faktor kalibrering er OK.

Tanken skal vaere helt tom inden kalibreringen afsluttes.

5. Herefter beregnes flow-faktoren, og det nye flowtal fremgar af rubrikken "FLOW-FAKTOR".
FLOW-FAKTOR RAT FLOW-SIGNAL

*Det er muligt at omgd TANK FULD signalet ved at holde Knap-5 pd joystick inde i 2-sek mens kran-siden er aktiv.
**Veerdier kan indtastes manuelt ved at trykke pd touchskaermen, og der vil vises et pop-up tastatur.
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8 Hjuldiameter

Giver mulighed for at kalibrere hjuldiameteren til beregning af aktuel vognhastighed. Hjuldiameteren kan
enten angives manuelt, eller der kan foretages en automatisk kalibrering ved at kgre en velkendt distance
pa min. 50 meter.

Kalibrering af hjuldiameter

1. Tryk pa knappen for at pabegynde kalibrering.
2. Kgren kendt distance. (min 50 meter)

3. Tryk pa knappen igen for at afslutte kalibrering.
4.Angiv den kendte distance.

ISOBUS - Hvis maskinen er leveret med Isobus opsztning, vil denne indstillingsside ikke vare
tilgengelig da hastigheden lzses fra traktoren.
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9 Hjulvinkler
Pa denne side har man mulighed for at se og kalibrerer hjulstyringen med min/max styrevinkler samt
neutralvinkel.

VOLC"

Mastervinkel =~ Forrestevinkel ~ Centervinkel =~ Bagerstevinkel  Kalibrér min/max hjulvinkler

T = i i 1. Tryk pd START-knap for manuelt at kalibrere hjulvinkierne
Act: 2470 mV y Act: 10mV | 1\ 2. Ker vogntoget | et 8-talsmgnster, eller bevaeg manueit
] N ! i {18 for at nd min og max hjulvinkler..
3. Tryk pa knappen igen for at afslutte min/max-kalibreringen.

1. Ker indtil alle hjul stir i neutral- (center) position.
2. Tryk pd knappen for at gemme neutral-vinkiemne.
3. Kalibreringen af fuldfert.

4 Tilbage til indstillinger

Reducering af styreudslag

Her kan man reducere styreudslaget pa hver aksel individuelt. Man skriver i procent den gnskede
reducering. Hvilket betyder at ved en 0% reducering, sa har man fuldt styreudslag.

Reducér setpunkt

0%
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A

Kalibrering af min/max hjulvinkler

VIGTIGT ! Vognen skal vare tom, og personer skal opholde sig udenfor arbejdsomradet.

Kalibrering af min/max hjulvinkler, for fglgende vogn-type: VG2 og VG3

1. Tryk pa START-knap for at kalibrere hjulvinklerne.

2. Kgr vogntoget i et 8-talsmgnster, eller bevaeg manuelt hjulene for at opna min og max hjulvinkler.
3. Tryk pa knappen igen for at afslutte min/max kalibrering.

Kalibrering af min/max hjulvinkler, for fglgende vogn-type: VG2 DW

1. Tryk pa START-knap for at kalibrere hjulvinklerne.

2. Bevaeg manuelt 1. og 2. aksel i yderpositioner for at opna min og max hjulvinkler.

3. Kgr vogntoget i et 8-talsmgnster, eller bevaeg manuelt hjulene for at opna min og max hjulvinkler.
4. Tryk pa knappen igen for at afslutte min/max kalibrering.

Kalibrering af min/max hjulvinkler, for fglgende vogn-type: VG3 DW

1. Aben de 2 stk. hydrauliske haner til styrercylinderen pa den midterste aksel.
2. Tryk pa START-knap for at kalibrere hjulvinklerne.

3. Beveeg manuelt 1. og 2. aksel i yderpositioner for at na min og max hjulvinkler.
4,

Luk de 2 stk. hydrauliske haner til styrercylinderen pa den midterste aksel. (Handtag skal afmonteres

efter kalibreringen er udfgrt)
5. Kgr vogntoget i et 8-talsmgnster, eller bevaeg manuelt hjulene for at opna min og max hjulvinkler.
6. Tryk pa knappen igen for at afslutte min/max kalibrering.
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Kalibrering af neutralvinkler

Bor kun foretages under vejledning af Service-personale

1. Udfgres i forbindelse med Kalibrering af min/max hjulvinkler (tryk pa START-knap)

2.Kgr ligeud indtil hele vogntoget star i neutral. (ligeud position)

3. Udmal styrecylindre pa akslerne, der skal vaere det samme mal pa begge sider af cylinderen.
Akslerne justeres via “MANUAL"”

4. Tryk pa knappen "SET NEUTRAL” for at gemme neutral-vinklerne.

5. Fuldfgr herefter kalibreringen af min/max hjulvinkler (se ovenstaende)
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10 Aksel-lgft

Konfiguration af automatisk aksel-lgft.

Inaktiv
Ingen automatisk left af aksel

Visse vogne har mulighed for automatisk aksel-lgft, i takt med at
tankindholdet reduceres under gylleudlaegningen. Dette holder en
jeevn vaegtoverfgring til traktoren under udlzaegning.

o . . =4
Operatgren kan pa siden via en drop-down menu vaelge, om den k-
automatiske funktion skal vaere aktiv, og i sa fald hvor aggressiv Aktiv, 100% tid

Automatisk loft af aksel, standard timing

timing den skal benytte til det automatiske lgft af akslen.

&t

Aktiv, 150% tid
Automatisk loft af aksel, gget timing

=

Mi

Aktiv, 200% tid

Automatisk loft af aksel, maksimeret timing

11 Aux-konfiguration
Opsatning af tekster og beskrivelser for Aux-funktioner 3, 4, 5 og 6. Via touch kan teksten andres, sa det
pa Mark-siden er mere overskueligt hvad den enkelte Aux-funktion aktiverer.

Vﬂ“_h

Tekst pa AUX-knap Yderligere beskrivelse af knap-funktionalitet
Tryk pa knap for at aendre Tryk pa knap for at 2endre
(Op til 3 linjer m/ 5 bogstaver) (Bliver vist, ndr knappen er fremhaavet)

Additional description of the button functionality
Additional description of the button functionality
Additional description of the button functionality

Additional description of the button functionality

4 Tilbage til indstillinger
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12 Bruger og redskab

Handterer valg samt oprettelse af bade brugere og redskaber. Den angivne bruger registreres af systemet
til at gemme Personlige indstillinger, optagelser, og Jobtzeller pa.

otech

Nuvaerende bruger

&

Rediger

Nuvaerende redskab

9 Tilbage til indstillinger

1. Dropdown menu til valg/oprettelse af bruger.

2. Rediger, bruges til at 2endre i navnet.

3. Slet, sletter bruger.

4. Dropdown menu til valg/oprettelse af redskab.

5. Rediger, bruges til at @ndre i redskabets opsaetning.
6. Slet, sletter redskab.

7. Auto, genvej til opseetning af automatiske handelser.

8. Arbejdsbredde pa sektioner, her indtastes arbejdes bredden pa hver enkelt sektion.
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Redskab

Ved at trykke pa rediger, efter valg af redskab kan man indstille felgende, samt diverse styrekommandoer
for redskabet. Hvis Harsg styring er valgt bruges kun Boost-tid og buffervolumen, anden opsatning laves
under "Harsg konfiguration”.

i Redskabskonfiguration
Redskabstype
Arbejdsbredde og sektioner

Fordeler

|
Opsaetning af flydestilling

Boost-tid, hastighed og buffer volumer, 3.2 sekunders boost ||/ l 10 [km/t] opstart

! il N/ S

!

| " gy

‘ {c‘z}@ Harsg konfiguration 9 Annuler w / Gem indstillinger

1 NSRS LAY SRRt N

9 Tilbage til mdstllllnger

10.
11.
12.
13.
14,
15.

Navn pa redskab, beskrives.

Redskabstype, Nedfalder - veelges for styring af liften op/ned via joysticket.
Bom - vaelges for styring af bom op/ned via joysticket.
Harsg bomtype 1,2,3 eller 4 - veelges for styring af Harsg bom.

Arbejdsbredde pa redskabet indsaettes i cm.

Sektioner, her indsaettes det antal sektioner som er pa redskabet. (2 sektioner er standard, op til 8
sektioner kan tilvaelges).

Fordeler hastighed, her indszettes hydraulik-flowet til fordelerne i procent. 100% = 100 L/min.
Fordeler rotation, kan indstilles til tre forskellige tilstande, hhv. hgjre om, venstre om og skiftevis
hejre/venstre om efter hver start og stop.

Flydekommando, her indsaettes trykket pa flydekommandoen i procent.

Indtast positivt tal (+) = nedfeelderen Igftes fra jorden.

Indtast negativt tal (-) = nedfaelderen trykkes i jorden.

PVG-hastighed, her indstilles hvor aggressiv flydekommandoen skal veere. 100% = meget aggressiv.
Flydevinger, lyser bla for ON og vingerne pa redskabet fglger flydekommando til lift.

Boost-tid, her indsaettes det gnskede gylleboost i sek., som abner hanen fuld i det angivne sek.
Opstart hastighed, her indszettes den hastighed som doseringen bruger i beregning ved gyllestart.
Buffer, her indsaettes det antal liter som tilfgres udover tankens nettoindhold. Evt. en fronttank.
Annuller, glemmer @&ndringer og gar tilbage til sidst gemte indstilling.

Gem indstillinger, sendringer giver fgrst udslag i systemet nar man har trykket pa Gem.

Menu for Harsg konfiguration. Vises kun hvis Redskabstype er Harsg Bom 1, 2, 3 eller 4 er valgt.
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Harsg konfiguration

Her laves opsatningen af type Harsg bom som er monteret pa vognen. Bemaerk nogle af mulighederne er
tilvalgt og skal i nogle tilfaelde ikke bruges.

_— D Bom med kompakt ydervinge

I:tl

Terraenregulering

Bom Haev/Saenk Puls

SENSOR

ON/OFF: TEST Bom Haev/Szenk Pause

Bom Krgje Puls
Bom Krgje Pause
Sensor Delta Hojde

Bom

Krgj j Sensor Setpoint Yder
Venstre

1. Flueben for bom med kompakt ydervinge.

0 ms

0ms

0ms

0ms

null cm

0Ocm

2. Her veelges antal fordeler pa bommen.

om.

Haev/Seenk malestav

Sensor Setpoint Midt

Sensor Setpoint Mellem

Sensor Min. mal

Sensor Max. mal

null huller

0cm

0cm

3. Herindszettes den totale arbejdsbredde for de fordelere der er valgt.

4. Teerraenregulering, her taendes/slukkes terreenregulering, samt opsaetning af ventiler og fglere.

5. Her defineres antal pulser per omgang til beregning af fordeler hastighed.

undefined Pulses p...
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Automatiske haendelser
Ved at trykke pa denne knap pa siden under Bruger og redskaber, er det muligt at indstille
udvalgte automatiske handelser. De er forbeholdt funktionerne pa mark-siden.

Ve_tg!z '____
l Automatiske haandelser ‘

Gylle start Dogwalk Gylle stop
[ Flow ventit: Abn efer | 0 sek. [ simpel styring af drejeled [ Fordeler: Stop efter | 0 sek.

[ Fordeler: Start efter | 0 sek. [ Automatisk styring af drejeled [] Dryp stop: Luk efter | 0.sek. |

[ Dry stop: Aben efter | Osek. | ] Sapuastc Ao dostin ator ‘E ] omrarerventit: Abn efter | 0 sek.

[ Omrarerventit: Luk efter | 0 sek. \

[ vift: Fiydestilling efter | 0sek.

9 Tilbage til indstillinger Mark-drift Vej-drift

Pa siden for automatiske handelser, vises 3 kolonner som angiver hvilken haendelse som vil ske nar denne
funktion er aktiv. Der er forskellige muligheder nar man bruger redskabstype nedfelder og bom.

1. Gylle start, her indszettes flueben ved de handelser man gnsker udfgrt, nar gyllestart-knappen(5)
aktiveres. Der er mulighed for at indszette en forsinkelse i sekunder efter hver funktion, det betyder
at udfgrsel af funktionen forsinkes med de sekunder som angives der.

2. Dogwalk, her indszettes flueben ved de handelser man gnsker udfgrt, nar dogwalk aktiveres.
-Redskabs vinkel: Simpel = drejeleddet pa redskabet drejes i det antal sekunder som er angivet.
-Redskabs vinkel: Auto = drejeleddet retter sig automatisk efter dogwalk akslen (tilvalg).

3. Gylle stop, her indsaettes flueben ved de haendelser man gnsker udfgrt, nar gyllestop-knappen(5)
aktiveres. Der er mulighed for at indszette en forsinkelse i sekunder efter hver funktion, det betyder
at udfgrsel af funktionen forsinkes med de sekunder som angives der.

4. Afslut altid med "Gem” knappen fgr aendringerne traeder i kraft.
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13 Joystick og HMR

Diagnose-side, hvor de enkelte knapper og akser pa joystick og HMR-enhed viser status.

JOYSTICK STATUS
HMR KNAP STATUS

9 Tilbage til indstillinger

M3 kun benyttes nar traktoren er slukket, sa joysticket ikke kan pavirke nogle
arbejdsfunktioner.
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14 1SOBUS

Hvis stikket til Isobus er tilkoblet traktoren og vognen er sat op til Isobus, kan man pa denne side tilpasse de
data som traktoren sender ud pa isobus.

VM

ISOBUS

[ Brug fast 1SOBUS adresse 129

» Brug Groundbased data til ISOBUS hastighed og distance.

9 Tilbage til indstillinger

1. |dette felt vises de ra data som kommer ind via isobus systemet.
2. Via de to tjek bokse kan man indstille om hastighed og distance skal bruges fra traktorens isobus-

signal eller beregnes via input pa hastighed sensoren pa vognen.

3. Hvis der sendes hastighed og distance via isobus fra mere end én controller kan det give forkerte
vaerdier i jobteelleren. | dette felt vises hvilke SourceAdresses der bliver sendt data pa. Hvis der
sendes pa flere adresser, vil de veere adskilt med et komma. Eksempel (240, 241)

4. For at konfigurere én bestemt adresse sattes flueben og adresse-nummeret indtastes her.

5. Der kan sendes Wheelbased data eller Groundbased data, for at bruge Groundbased skal der
seettes flueben her, ellers undlades flueben og Wheelbased data anvendes i systemet.
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A

15 Redskab vinkel

Denne side bruges til at redigerer parametre og kalibrerer drejeleddet for dogwalk med neutral/min/max
styrevinkler.

Votech

Vaerdier - drejel Kalibrér mi | Kalibrér neutralvinklen.

1. Tryk START for at kalibrere min./maks. vinklerne manuelt. 1. Bevaeg drejeledet til neutral (center) positionen.
(Pop-up vindue 8bner for at vise HMR knapper der benyttes) 2. Tryk pa knappen for at kalibrere neutralvinklen.
2. Bevaeg drejeledet til venstre og hgjre vha. HMR knapperne 3. Kalibreringen er afsluttet.
(2) og (6) for at kalibrere max. og min. vinklerne.
3. Tryk pa knappen igen for at afslutte min/max kalibreringen.

START

Min: 11 mV

Vindue for redskab i center position

Max: 13 mV

Tilladt fejl - redskab i center position
Neutral: 11 mV

ON tid for step regulering

Periode tid for step regulering

9 Tilbage til indstillinger

Kalibrering af neutral/min/max redskabsvinkler

VIGTIGT ! Redskabet skal vare havet fra underlaget, og personer skal opholde sig uden for
arbejdsomradet.

1. Tryk pa START-knappen for at starte kalibreringen.
2. Beveeg manuelt vha. HMR knap 2 og 6 drejeleddet i yderpositioner for at opna min og max vinkler.
3. Bevaeg herefter manuelt drejeleddet til center (2500mV).

4. Tryk udenfor omradet af HMR-billedet, for at fjerne det.

5. Tryk pa KAL. NEAUTRAL

6. Tryk pa STOP-knappen igen for at afslutte kalibrering.

Kalibrering af drejevinkel er aktiv.
Benyt HMR knapper til at bevaege drejeleddet manuelt.

Bevaeg til VENSTRE (2) ( (6) Bevaeg til HO)RE
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16 GPS

| skeermbilledet med GPS, kan operatgren se og @&ndre indstillinger for GPS-styringen. Her kan Gradueret
tildeling, sektionskontrol, Dogwalk styring og Track Control til/fravaelges, samt opsaetning foretages.

TC Control
[[] variabel dosering

[ section Control

[] Dogwalk styring

ABEN DELAY

500 ms

LUKKE DELAY

500 ms

9 Tilbage til indstillinger
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17 VT-DOSI

| skeermbilledet med VT-Dosi, kan operatgren kalibrere, se og @&ndre indstillinger for VT-Dosi styringen.
Programmet omregner selv den gnskede dosering fra liter/ha til den maengde der skal tilfgres pr. tankfuld.

VM

VT-Dosi w
Kalibrering af VT-Dosi flow sensor.

1. Indstil flowfaktoren til 10000. @nsket VT-Dosi dosering 2.1 liter/ha

2. Tryk p8 'START cyklus' knappen for at kare pumpen i en cyklus.
3. M3l maengden som VT-Dosi systmet pumper igennem slangen.
4. Sammenhold den maite maengde med ‘Faktisk maengde tilfgjet’
og indszet ny flowfaktor i henhold til nedenstaende formel. Flowfaktor

Ny flowfaktor = 10000 x mait meaengde
Faktisk maengde tilfajet Gylledosering

Tankvolumen

' Maengde der skal tilfgjes
START Faktisk maengde tilfgjet
Kalibr.
9 Tilbage til indstillinger
Fokusomrade Betjening
1 VT-Dosi Tryk pa ikonet for at sla VT-Dosi til/fra.
Grgn = Aktiv
Rad = Inaktiv

Bla = Pumpen er aktiv

Nar VT-Dosi er aktiv, startes én cyklus nar le&essepumpen startes og der
doseres den maengde som fremgar i "Maengde der skal tilfgjes.

2 @nsket VT-Dosi dosering. Der kan trykkes pa feltet og her skrives det gnskede antal liter/ha.
3 Kalibrering af VT-Dosi flow Kalibrering af VT-Dosi flow sensor.
sensor.

1. Indstil flowfaktoren til 10000.

2. Tryk pa 'START cyklus' knappen for at kgre pumpen i en cyklus.
3. Mal meengden som VT-Dosi systmet pumper igennem slangen.
4. Sammenhold den malte meengde med 'Faktisk maengde tilfgjet’

Ny flowfaktor = 10000 x malt meengde
Faktisk maengde tilfgjet
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Symbolforklaring

| det fglgende illustreres de ikoner, som ses forskellige steder pa displayets skeermbilleder. Mange af
ikonerne gar igen pa tvaers af sider, men vil som udgangspunkt holde samme plads i bunden af skeermen.

Symbol Forklaring

Status for lgft af foraksel. Ikonet ses p4 Mark-, Vej- og Kran-siden.

Grant, nar akslen er saenket helt i bund.

Gult, nar akslen er i auto-tilstand, men endnu ikke er haevet helt op.

Radt, nar akslen er i auto-tilstand og er haevet helt op, eller hvis operataren manuelt har haevet.
Status for omrarer-funktion. lkonet ses pa Mark- og Kran-siden.

Radt, nar funktionen ikke er aktiv — gyllen gar til redskabet.
Grant, nar funktionen er aktiv — gyllen gar retur til tanken.

Status for centrifugalpumpe, som transporterer gyllen. Ikonet ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar gylleudlaegningen er aktiv.

Status pa fordeler. Ikonet ses pa Mark-siden.

Radt, nar fordeleren ikke karer.

Gront, nar fordeleren kgrer.

STOP-ikon henover, hvis fordeleren er blokeret.
Loft af bom / lift er aktiv. Ikonet ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.

Saenk af bom / lift er aktiv. Ikonet ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.

Liften er i flydestilling. Ikonet ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.

Draenventil er aktiv. Ikonet ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv. Forekommer efter vinger for bom / redskab har pabegyndt
sammenklapning.

Status pa drypstop / klap op. Ikonet ses pa Mark- og Kran-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.
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Vinger fold ud / redskab pak ud er aktivt. Ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.

Vinger fold ind / redskab pak sammen er aktivt. Ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar funktionen er aktiv.

Status for optagelse. Ses pa Mark-siden.

Vises kun, nar optage-funktionen er aktiv.

Status for arbejdslys. Ikonet ses pa Mark-, Vej- og Kran-siden.

Blat, nar arbejdslyset er taendt.

Status for gult blink. Ikonet ses pa Mark-, Vej- og Kran-siden.

Gult, nar det gule blink pa vognen er teendt.
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Noter
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